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* H6 : H6 terminal can be used for connecting a gate open
warning light or a blinker to 24Vdc.

Configure the SFIF parameter depending on the device
connected

A WARNING: The installation of the unit, safety devices
and accessories must be carried out when the power supply
is disconnected.

A WARNING: connect the grounding system to the
ground terminal G1-G2
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1 - ADVERTENCIAS IMPORTANTES

Para cualquier problema técnico ponerse en contacto con el

Servicio Clientes V2 al numero +39-0172.812411 activo de lunes

a viernes, desde las 8:30 a las 12:30 y desde las 14:00 a las 18:00. Si
necesitan ser atendidos en CASTELLANO, pueden llamar al nimero
+34 935666483 de lunes a viernes, desde las 9:00 a las 13:30 y desde
las 15:30 a las 19:00.

La V2 se reserva el derecho de aportar eventuales
modificaciones al producto sin previo aviso; ademmas, no se
hace responsable de danos a personas o cosas debidos a un uso
improprio o a una instalacién erronea.

A Antes de proceder en las installacion y la programmacion
es aconsejable leer bien las instrucciones.

= Dicho manual es destinado exclusivamente a técnicos calificados
en las installacione de automatismos.

* Ninguna de las informacciones contenidas en dicho manual puede
ser de utilidad para el usuario final.

* Cualquiera operacion de manutencion y programacion tendra
que ser hecha para técnicos calificados en las installacione de
automatismos.

LA AUTOMATIZACION DEBE SER REALIZADA EN
CONFORMIDAD A LAS VIGENTES NORMATIVAS EUROPEAS:

EN 60204-1 (Seguridad de la maquinaria. Equipamiento electrico
de las maquinas, partes 1: reglas generales).

EN 12445 (Seguridad en el uso de cierres automatizados,
metodos de prueba)

EN 12453 {Seguridad en el uso de cierres automatizados,

requisitos)

* El instalador debe proveer la instalacién de un dispositivo
(ej. interruptor magnetotérmico) que asegure el seccionamiento
omnipolar del aparato de la red de alimentacion. La normativa
requiere una separacion de los contactos de almenos 3 mm en
cada polo (EN 60335-1).

* El cuadro de maniobras debe montarse en una caja con grado de
proteccion IP44 o superior.

* Para la conexion de tubos rigidos o flexibies y pasacables, utilizar
manguitos conformes al grado de proteccion IP44 como la caja de
plastico que contiene la placa.

* Una vez efectuada la conexion a los bornes, es necesario
colocar unas bridas a los cables de tension de red y a los de las
conexiones de las partes externas (accesorios) respetivamente, en
proximidad de la regleta. De esta forma, se evita, en el caso de una
desconexion accidental de un cable, que las partes con tension de
red entren en contacto con las partes en baja tension de seguridad.

* Lainstalacion requiere competencias en el campo eléctrico y
mecanico,; debe ser realizada unicamente por personal cualificado
en grado de expedir la declaracion de conformidad en la
instalacion (Directiva maquinas 2006/42/CEE, anexo lIA).

= Es obligatorio atenerse a las siguientes normas para cierres
automatizados con paso de vehiculos: EN 13241-1, EN 12453,

EN 12445 y a las eventuales prescripciones nacionales.

* Incluso la instalacion eléctrica antes de la automatizacion
debe responder a las vigentes normativas y estar realizada
correctamente.

= La regulacion de la fuerza de empuje de la hoja debe medirse con
un instrumento adecuado y regulada de acuerdo con los valores
maximos admitidos por la normativa EN 12453.

* Aconsejamos utilizar un pulsador de emergencia e instalarlo en
proximidad a la automatizacion (conectado a la entrada T1-T2 de
la placa de comando) de modo que sea posible el paro inmediato
de la puerta en caso de peligro.

* Conectar el cable de tierra de los motores a la tierra de la red de
alimentacion (el cuadro de maniobras HEAVY 1 esta dotada de dos
bornes dedicados G1y G2).

* El aparato no esta destinado a un uso por parte de personas (nifos
incluidos) cuyas capacidades fisicas, sensoriales o0 mentales sean
reducidas, o bien sin experiencia y conocimientos, a menos que
sean supervisados o hayan sido instruidos sobre el uso del aparato
por una persona responsable de su seguridad.

2 - ELIMINACION

Al igual que para las operaciones de instalacion, al final de la vida
util de este producto, las operaciones de desguace también deben
ser llevadas a cabo por personal cualificado.

Este producto esta forrnado por diversos tipos de materiales:
algunos de ellos se pueden reciclar, pero otros deben eliminarse.
Inférmese acerca de los sistemas de reciclaje o eliminacién
previstos por los reglamentos vigentes en su territorio para esta
categoria de producto.

jAtencion! — Algunos componentes del producto pueden
contener sustancias con taminantes o peligrosas que, si se liberan
al medio ambiente, podrian tener efectos nocivos sobre el medio
ambiente y sobre la salud de las personas.

Como indica el simbolo de al lado, se prohibe desechar este
producto junto con los residuos domeésticos. Asi pues, lleve a cabo
la separacion de los residuos segln los métodos previstos por los
reglamentos vigentes en su territorio, o entregue el producto al
vendedor cuando adquiera uno nuevo equivalente.

jAtencion! — los reglamentos vigentes a nivel local pueden
prever graves sanciones en caso de eliminacion incorrecta de este
producto.

3 - DECLARACION UE DE
CONFORMIDAD

V2 S.p.A. declara que los productos HEAVY 1 cumplen los
requisitos esenciales establecidos por las siguientes directivas:

e 2014/30/UE (Directiva EMC)
* 2014/35/UE (Directiva de baja tension)
* Directiva RoHS2 2011/65/CE

Racconigi, a 01/06/2015
El representante legal de V2 S.p.A.
Antonio Livio Costamagna

3 - CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELOS HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Alimentacion 230VAC - 50Hz

Carga max 1,5 KW

motores

Carga max 20W

accessorios 24V

Temperatura de -20°C + +60°C

trabajo

Fusibles de F1=T315mA/F2 =F10A

proteccion

Dimensiones 200x172x80 | 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Peso 1800 g 4500 g 8700 g

Proteccion - IP56 IP66




5 - DESCRIPCION DEL CUADRO DE
MANIOBRAS

El cuadro de maniobras digital HEAVY1 es un innovador producto
V2, que garantiza seguridad y fiabilidad para la automatizacion de
puertas seccionales industriales.

Respetando las normativas europeas en materia de seguridad
eléctrica y compatibilidad electromagnética (EN 60335-1,

EN 50081-1 y EN 50082-1), la HEAVY1 se caracteriza por el
completo aislamiento eléctrico del circuito en baja tension
(incluyendo los motores) de la tensién de red.

Otras caracteristicas:

= Menu de programacion multilingiie gracias al empleo de una
pantalla grafica de 122x32 pixel.

* Alimentacion para 1 motor trifasico de 230V (conexion en

triangulo).

Entrada para la conexion de un encoder.

Conector de acoplamiento para receptor de radio modular MR.

Gestion de start (inicio), start peatonal y paro via radio.

Tres salidas de relé programables, tales como luz,

electrocerradura, semaforo, electrofreno o test de

funcionamiento de 12Vdc.

* Salida para lampara de senalizacion 230V (utilizar lamparas de
sefalizacion con intermitencia).

= Test de los dispositivos de seguridad (fotocélulas y bandas)
antes de cada apertura.

= Regulacion precisa de fuerza y velocidad durante la carrera
normal y en las fases de paro suave.

* Funcién de autoaprendizaje de la carrera.

* Funcion de deteccion de obstaculos mediante sensor
amperomeétrico.

= Contador de ciclos de funcionamiento, con programacion de la
senalizacion de mantenimiento.

* Visualizacion del estado de las entradas mediante pantalla.

* Conector ADI para la conexion de los madulos opcionales
CL1+, WES-ADL

6 - SELECCION DEL IDIOMA

El cuadro HEAVY1, gracias a la pantalla grafica, es capaz de

visualizar los mensajes para simplificar las fases de instalacion.

El idioma preprogramado es el INGLES, pero es posible seleccionar

otro idioma.

Para seleccionar otro idioma, proceder como se indica a

continuacion:

1. Alimentar el cuadro.

2. La pantalla muestra las versiones firmware de los
microcontroladores, el nimero de serie y el idioma:
EMNGLISH.

3. Mientras la pantalla muestra EMGLISH, mantener presionado
el pulsador OK: en pantalla aparece el idioma alternativo
(por ej., ITALIAMO).

4. Soltar el pulsador OK: el nuevo idioma ya esta programado.

Para cargar otro idioma en lugar de ITALIANO, es necesario utilizar

el software V2+ con el accesorio CL1+:

1. Cargar el archivo del idioma escogido en el dispositivo CL1+
mediante el software V2+.

2. Quitar la alimentacion al cuadro HEAVY1.

3. Introducir el dispositivo CL1+ en el conector ADI del cuadro
HEAVY1.

4. Alimentar el cuadro HEAVY1: el nuevo idioma se descarga y
programa automaticamente.

5. Extraer el dispositivo CL1+.
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7 - PANEL DE CONTROL

Cuando se activa la alimentacion, la pantalla muestra, en
secuencia, la siguiente informacién:

1. Version firmware del microcontrolador del cuadro.
2. Version firmware del microcontrolador del inverter.
3. Numero de serie.

4. |dioma actualmente programado.

A continuacién, se muestra el panel de control:

E] EM ESPERA
mi———on
I1 I2 I3 F1 F2 C1 C2
T O - = L (] O

El panel de control (en stand-by) indica el estado fisico
de los contactos en la regleta y de los pulsadores de
programacion:

I1  Entrada ING1

IZ2 Entrada ING2

IZ Entrada ING3

F1 Entrada FOTOCELULA 1
FZ2 Entrada FOTOCELULA 2
C1  Entrada BANDA 1

CZ Entrada BANDA 2

El punto que se visualiza debajo de las siglas de las
entradas indica el estado de la entrada:

* Punto LLENO: contacto cerrado.
e Punto VACIO: contacto abierto.

En la parte alta de la pantalla, se visualiza el estado de la
automatizacion:

e El mensaje (por e]., EN ESPERA) indica el estado del
cuadro.

e La barra debajo del mensaje indica la posicion de la
puerta con respecto a los finales de carrera.

* El punto a la izquierda de la barra indica el final de
carrera de cierre.

* El punto a la derecha de la barra indica el final de
carrera de apertura.

* La flecha izquierda indica el estado del dispositivo
conectado al borne H3.

* La flecha derecha indica el estado del dispositivo
conectado al borne H4.

El punto de los finales de carrera y las flechas de las
entradas H3 y H4 indican el estado de la entrada:

e Flecha/punto LLENO: contacto cerrado.
» Flecha/punto VACIO: contacto abierto.

En el ejemplo de arriba, la pantalla indica lo siguiente:
~-e El contacto de las entradas F1 - F2 esta cerrado.

El contacto de las entradas 11 -12-13 -C1 - C2 esta
abierto.

- |La puerta esta cerrada en estado de EN ESPERA de un
comando.

TONYdS3
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8 - CONEXIONES ELECTRICAS
TARJETA SUPERIOR

TARJETA INFERIOR
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A1l Malla antena MOTOR Motor
U3-uz2-u1
A2 Antena
Relé opciones REL3 (16A - 250V)
ING1 - entrada configurable para la conexién de
dispositivos con contacto N.A. BRAKE Parametro RELZ2
s parametro THIG1 B82-81 DEFAULT = FFR.MHO (contacto cerrado cuando el
DEFAULT = STHRT (activa ciclo) m?m — fur:'ogar;dm -
ING2 - entrada configurable para la conexion de OUTPUT BRSO FEE S~ S0V
- dispositivos con contacto N.A. 26-25 parametro BEL 2
Parametro ING2 DEFAULT = MO (sin funcion)
DEFAULT = ST.FE (apertura parcial) Relé opciones REL1 (5A - 250V)
: -~ OUTPUT
Icf;JGB -t:?ntratdadcc_mf:glurable par:tla nge;lDH de 74.73 Pirsimatic RELL
& ispositivos tradicionales con contacto N.A. DEFAULT = LUCT (luz de garaje)
Parametro IHF&E_ OUTPUT Lampara de senalizacion 230V - 40W
DEFAULT = M2 (sin funcion) 72-71
s4 Comun (-) N-L Alimentacion de red 230V - 50Hz
Fotocelula 1. Contacto N.C. i) Borne de tierra para la conexion a tierra de la
= G1-G2 || .
S5 parametro FOT1 = instalacion y del motor
DEFAULT =M (sin funcion)
Fotocélula 2. Contacto N.C.
s6 Parametro FOTZ2 VARIAS
DEFAULT = AFCH (habilitada en apertura y cierre) F1 T315mA. Fusible alimentacion
Banda de seguridad 1 F2 F10A. Fusible inverter-motor
s7 Parametro COS1 ADI Interfaz ADI
DEFAULT = M2 (sin funcion) Modul n MR
6dulos receptores
Banda de seguridad 2 RECEINER i
e Senala una sobrecarga en la alimentacion 24Vac
58 Parametro Lil_lb":.' OVERLOAD de los accesorios
= ML}
DEFAULT = MO (sin funcion) POWER Sefiala que el cuadro de maniobras esta
s9 Comun (-) LOGIC alimentado
H1 Final de carrera en cierre. Contacto N.C. POWER Seriala que el inverter que pilotea el motor esta
- MOTOR alimentado
H2 Final de carrera en apertura. Contacto N.C.
Led VERDE
- Encoder canal 1 Destella cuando el inverter que pilotea el motor
— - Switch posicion intermedia OK esta en espera
Parametro ENCO Encendido fijo cuando el motor esta en
DEFAULT = MO (sin funcion) ORI
/SO A 2 I[_)eedstglli\giﬁg_rﬁdoo la alimentacion del inverter que
Ha* sl o ATTENTION | pilotea el motor esta en fase de carga
Parametro EHCO Encendido fijo cuando el STOP de emergencia
DEFAULT = NI (sin funcion) esta activo
H5 Comun (-) Led ROJO
. ERROR Encendido fijo cuando se detecta una averia del
- Lampara piloto de puerta abierta encoder
- Lampara de senalizacion 24Vdc
HE** -
Parametro SFIA
DEFAULT = ilLL. (lampara piloto de puerta abierta)
H7 - Comun lampara piloto de puerta abierta
- Comun alimentacion 12Vdc
H8 Alimentacion 12Vdc
E1/E2 Alimentacion accesorios 24Vac
E3 / E4 | Comun alimentacion accesorios
ES Alimentacion TX fotocélulas (24Vac) para Test
funcional
T1-T2 | STOP de emergencia
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B1|BRAKE OUTPUT|Z6|Z5/24|Z3|22|21 MAINS| N | L
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* H3 - H4 : el encoder utiliza los mismos bornes de los switchs
para las posiciones intermedias. Si se emplea un encoder, no
es posible utilizar los switchs para las posiciones intermedias y
viceversa.

** H6 : el borne H6 puede emplearse para la conexion de una
lampara piloto de puerta abierta o de una lampara de senalizacion
a 24vdc. Configurar el parametro SFIA de acuerdo con el
dispositivo conectado.

A ATENCION: La instalaciéon del cuadro, los dispositivos
de seguridad y los accesorios, debe realizarse con la
alimentacion desconectada.

A ATENCION: conectar la tierra de la red eléctrica al
borne G1-G2

-83-
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9 - MOTOR

El cuadro HEAVY 1 puede pilotear un motor trifasico de 230V
conectado en triangulo.

Conectar las tres fases del motor a los bornes U1 - U2 - U3

A ATENCION: hacer pasar los cables del motor al interior
de la ferrita y enrollarlos como se indica en la figura

A Conectar el conductor de tierra de los motores a la
instalacion de puesta a tierra de la red de alimentacion (el cuadro
HEAVY1 cuenta con dos bornes especificos G1 y G2).

Controlar, de la siguiente manera, si la direccién de movimiento
del motor es la correcta:

1. Alimentar el cuadro y mover la puerta, activando la modalidad
de movimiento manual (capitulo 22).

2. Si la direccion de movimiento es incorrecta, invertir las
conexiones de dos bornes.

3. Desconectar la alimentacion.

9.1 - ELECTROFRENO

Para garantizar que la puerta no se mueva debido al peso,
algunos motores estan provistos de electrofreno, el cual debe
desengancharse antes de pilotear el motor.

El cuadro esta provisto de un relé conectado a los bornes B1-B2,
el cual puede usarse para esta funcion.

La tension requerida para accionar el electrofreno difiere de motor
a motor. Por lo tanto, el relé sélo proporciona un contacto seco y
debe conectarse a la tensién de alimentacion adecuada.

Para usar esta funcion, es necesario programar el parametro REL3,
eligiendo entre dos modalidades:

1. FR.MO: se alimenta el freno para ser desenganchado cuando
la puerta debe moverse. Con el cuadro apagado, el motor esta
blogueado.

2. FR.HLC: se alimenta el freno para bloguear la puerta cuando

la misma debe estar parada. Con el cuadro apagado, la puerta
esta libre.

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|/B1|BRAKE

Venaxe

9.2 - FUNCIONAMIENTO DEL MOTOR

La velocidad de funcionamiento del motor puede programarse
con diferentes valores, en funcion de las distintas fases del ciclo de
apertura.

Cada ciclo de apertura de la puerta estd compuesto por 5 fases:
1. Rampa de aceleracion

La velocidad de la puerta aumenta gradualmente, partiendo de la
velocidad minima (5Hz) hasta alcanzar la velocidad normal (valor
programado en los parametros LIEL A para la apertura y JEL.C
pare el cierre).

El tiempo necesario para alcanzar la velocidad normal esta
determinado por la longitud de la rampa de aceleracion
(parametros ACC.A para la apertura y ACC.C pare el cierre).
Si se programa el valor &, se tiene una rampa breve y, por lo
tanto, la aceleracion es maxima. Si se programa el valor &, se
tiene una rampa larga y, por lo tanto, la aceleracion es minima.

Durante esta fase, la potencia puede incrementarse hasta el 30%
para tener mas arranque, mediante los menas SPLIN y SP.CH.

2. Carrera a velocidad normal

Terminada la rampa de aceleracion, la puerta se mueve a la
velocidad programada en los parametros LEL.A (para la
apertura) UEL . (para el cierre), hasta que comience la fase de
paro suave.

En esta fase, el motor es piloteado al 100% de la potencia.
La potencia suministrada al motor puede disminuirse con los
parametros FOT.A (para la apertura) y FOT.LC (para el cierre).

3. Paro suave

Cuando se alcanza el punto de inicio del paro suave (capitulo 17),
el cuadro disminuye gradualmente la velocidad del motor, hasta el
valor programado en los parametros LIE.RA (para la apertura) y
LIE RC (para el cierre).

4. Rampa de deceleracion

Una vez activado el final de carrera, la velocidad del motor llega
a cero gradualmente. La duracién de la rampa de deceleracion
puede programarse con los parametros DEC.& (para la apertura)
y DEC.C (para el cierre), teniendo en cuenta que son fracciones
de segundo

5. Frenada

Cuando la velocidad del motor llega a cero, el cuadro envia un
comando de frenada en las fases del motor para garantizar que el
motor efectivamente se pare.

La intensidad de la frenada puede programarse con los
parametros FRE.A (para la apertura) y FRE.C (para el cierre).




5-FRE.A
L
2aDECA
2 A A
J3-VERA 1-ACC.C
: y E v
i ' A
[ ) I e ) ( |
) C_ I ) |
: ' I 4
: 1-ACC.A : 3-VE.CH
Y L v v
$+4-DEC.C
L ]
5-FRE.C
FASES DEL CICLO DE APERTURA /CIERRE | APERTURA (parametros a programar) CIERRE (parametros a programar)
1. Rampa de aceleracion acc.y acce
2. Carrera a velocidad normal UEL & UEL.C
3. Paro suave UE RO UERBC
4. Rampa de deceleracion DEC.A DEC.C
5. Frenada FRE.A FRE.C
10 - STOP DE EMERGENCIA
Para una mayor seguridad es OBLIGATORIO instalar un interruptor
de STOP gue, cuando se acciona, provoca el bloqueo inmediato E1[E2[ES[ESIES Tire
de la automatizacion. A A
El interruptor debe tener un contacto normalmente cerrado, que
se abre en caso de accionamiento.
NOTA: los bornes T1 y T2 estan puenteados para permitir el
arranque de la automatizacion antes de conectar el interruptor de
STOP El -
Conectar los cables del interruptor de STOP entre los bornes
T1y T2 del cuadro.
A ATENCION: Si la entrada de STOP no se emplea, los

bornes T1 y T2 deben puentearse.

-85 -
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11 - FOTOCELULAS

El cuadro tiene dos entradas para las fotocélulas
(contacto normalmente cerrado) que pueden habilitarse
independientemente y asociarse a distintas funciones:

Conectar la salida N.C. de la fotocélula 1 (FOT1)
entre los bornes S5 y S9
Conectar la salida N.C. de la fotocélula 2 (FOT2)
entre los bornes 56 y S9

A ATENCION:

* Sise conectan varias fotocélulas en el mismo borne,
la conexion debe realizarse en serie: todas las fotocélulas
tendran la misma funcion.

* Sino se conecta ninguna fotocélula al borne S5, el menu
FOT1 debe programarse en M.

* Sino se conecta ninguna fotocélula al borne S6, el menu
FOTZ debe programarse en M.

Independientemente de la funcién seleccionada, si las fotocélulas
intervienen durante la pausa, el tiempo de pausa se vuelve a
cargar usando el valor programado en el parametro CH.ALL

Si se quiere acelerar el cierre de la puerta después del transito,
programar un valor para el parametro CH.TH inferior a CH.ALL

El tiempo de pausa se volvera a cargar usando el valor de CH.TH.

11.1 - FUNCIONAMIENTO DE LAS
FOTOCELULAS

El funcionamiento de las fotocélulas depende del valor
programado para los parametros FOTL y FOTZ.

FUNCION VALORE
Fotocélula activa en apertura y cierre aPCH
Funcionamiento enmascarado MaskE
Funcion antiarrastre HOOK
Sin funcién HO

Después de seleccionar el valor para los pardmetros FOT1 y
FOTZ, se accede a un ment secundario P.BF.F que permite
plantear el porcentaje de la carrera de apertura de la puerta en la
cual esta activa la fotocélula,

NOTA: si se quiere activar la fotocélula solo en cierre, plantee el
parametro P.AF F =8

A continuacién se describe el comportamiento de la puerta
cuando la fotocélula es interrumpida, sobre la base del
planteamiento del paréametro FIOT1 o FIOTZ y de la posicion de
la puerta. Se supone que el parametro F.AF.F ha sido planteado
a4,

La figura A en la pagina al lado representa la activacion de la
fotocélula mientras la puerta se encuentra por encima del 40%
de la altura total.

La figura B representa la misma situacion pero con la puerta por
debajo del 40%.

La figura C representa la activacion de la fotocélula cuando
la puerta ha activado el interruptor de enmascaramiento de la
fotocélula, conectado a los bornes H3-H5.

1. Fotocélula activa en apertura y cierre - HFCH

e Durante el cierre de la puerta, si la fotocélula es interrumpida

se pueden verificar las siguientes situaciones sobre la base de la
configuracién del parametro F.AF.F (ej. 40%) y a la posicion
de la puerta:

- En el caso A la puerta vuelve a abrirse inmediatamente.

- En el caso B la puerta se detiene y vuelve a abrirse
completamente cuando se libera la fotocélula.

* Durante la apertura de la puerta, si la fotocélula es
interrumpida, se pueden verificar las siguientes situaciones
sobre la base de la configuracién del parametro P.AP.F
(ej. 40%) y a la posicion de la puerta:

- En el caso A la fotocélula es ignorada.

- En el caso B la puerta se detiene y vuelve a abrirse
completamente cuando se libera la fotocélula.

* Con la puerta cerrada, si la fotocélula es interrumpida, los
mandos de arranque son ignorados (solo planteando
F.AP.F =8 la fotocélula es ignorada y los mandos de
arranque son aceptados).

* Con la puerta abierta, si la fotocélula es interrumpida, el
tiempo de pausa vuelve a cargarse y los mandos de cierre son
rechazados.

2. Funcionamiento enmascarado - MASE

Esta funcién puede servir con los portones de tela que al inflarse
durante el cierre, pueden interrumpir el haz de la fotocélula.

& Es necesario colocar un interruptor inmediatamente arriba
de la fotocélula y conectar el contacto N.C. entre los bornes H3 y
H5. Cuando el contacto se abre la fotocélula es ignorada.

NOTA: configure el parametro EMCO en INTEM, EM.1C o
FC.Ra

El funcionamiento de la puerta es andlogo al punto 1, pero si el
radio de la fotocélula es interrumpido durante el cierre, cuando
la puerta ya ha activado el interruptor conectado entre los bornes
H3-H5 (caso C), la fotocélula es ignorada y la puerta sigue su
carrera de cierre.

3. Funcion antiarrastre - HIOOR

La intervencion de la fotocélula durante la primera parte de la
apertura de la puerta indica la posibilidad de que el operador haya
quedado enganchado accidentalmente.

Esta funcién sirve para evitar que el operador sea levantado por la
puerta en movimiento.

El funcionamiento de la puerta es analogo al punto 1, pero si el
radio de la fotocélula es interrumpido durante la primera parte
de la apertura o la dltima parte del cierre (caso B), la puerta se
detiene.

Para hacerla volver a partir es necesario efectuar las siguientes
operaciones:

1. Libere el radio de la fotocélula.

2. Pulse el stop de emergencia conectado entre los bornes T1-T2
y vuelva a armarlo.

3. Transmita un comando de arranque.

NOTA: Esta funcién no es aconsejable si no se instala el pulsador
para la parada de emergencia.




11.2 - ALIMENTACION DE LAS FOTOCELULAS
Y TEST FUNCIONAL

Las fotocélulas pueden alimentarse a 24 Vac (FIG.1) o

12 Vdc (FIG.2).

Independientemente de la funcion seleccionada, las fotocélulas
pueden testearse antes de cada movimiento.

Para habilitar el test de las fotocélulas, es preciso indicar la
duracion maxima del test en el parametro FOLTE.

Si se programa M, el test no se efectua.

ALIMENTACION 24VAC

Conectar la alimentacion de los receptores de las fotocélulas entre
los bornes E1 y E3 (COM).

Conectar la alimentacion de los emisores de las fotocélulas entre
los bornes E5 y E3 (COM).

NOTA: Para facilitar las conexiones, los bornes para la
alimentacion en alterna son dobles (E1 = E2 / E3 = E4).

ATENCION: Para poder efectuar el test, es necesario que la
alimentacion del emisor de las fotocélulas esté conectada a los
bornes E5 y E3 (COM).

ALIMENTACION 12VDC

La alimentacién en continua esta disponible entre los bornes
H8 (+) y H7 ().

ATENCION: Para poder efectuar el test es necesario utilizar uno
de los relés opcionales:

* REL1: conectar la alimentacion del emisor entre los bornes
Z3 (+) y H7 (-) y conectar el borne H8 con el borne Z4;
programar el parametro BEL1 en TEST.

» REL2: conectar la alimentacién del emisor entre los bornes
25 (+) y H7 (-) y conectar el borne H8 con el borne Z6;
programar el parametro RELZ en TEST.

$1|52(S3|S4/55/56/57/58/S9 E1|/E2|E3|E4|ES
A A Iy
LFOT1>: KFOT2 |
—; -------------------------------------- - Rx Ssew Tx
A
v — [T

Parametro FOT1 = DEFAULT = HiJ (sin funcién)

Parametro FOTZ2 = DEFAULT = HFCH
(habilitada en apertura y cierre)

-; ------------------------------ -
40% FIG. 2 12Vdc
[
‘V | 5$1/52|53/54|55/56|57/58|59 H7 H8|
A A A
] Lo f Lo a5 za 3z
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™
L2
QR -<c=osressnsesacasrenesensrasane I+|-|
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12 - DETECCION DE OBSTACULOS
(SENSOR AMPEROMETRICO, ENCODER,

BANDAS DE SEGURIDAD)

La presencia de un obstaculo que impide el movimiento de la
puerta puede detectarse de diferentes maneras:

1. Sensor amperométrico
2. Encoder
3. Bandas de seguridad

independientemente del dispositivo que detecta el obstaculo,

la reaccién del cuadro depende del valor programado para el
parametro OST.A, para obstaculos en apertura, y OST.C, para
obstaculos en cierre:

* Sjelvalor es @.8", la puerta simplemente se para.

* Si el valor esta comprendido entre 85" y4.5", la puerta
invierte el movimiento durante el tiempo programado.

e Sielvalores FLILL, Ia puerta se cierra o abre completamente.

A Después de detectar un obstaculo durante el cierre, la
puerta vuelve a abrirse y el comportamiento de la central
depende de varios parametros con la siguiente prioridad:

1. Si la modalidad reloj esta activa (MODE = 0OROL ), se activa el
conteo del tiempo de pausa para el cierre automatico.

2. Si la puerta se ha detenido sin retroceder (OST.C =8 ), osi
después del obstaculo el cierre es manual(l CH.OS = MaH ),
en conteo del tiempo de pausa para el cierre automatico NO
se activa y la puerta reanuda el movimiento con el sucesivo
comando de arranque.

3. Si después del obstaculo el cierre es automatico
(CH.OS =AUTO), 1a central se comportara segun el
planteamiento del parametro CH.ALL

12.1 - SENSOR AMPEROMETRICO

Un aumento inesperado del consumo de corriente por parte del
motor se interpreta como la presencia de un obstaculo.

Esta funcién es automatica y no requiere ser programada.

12.2 - ENCODER

El cuadro detecta la presencia de un obstaculo cuando el encoder
indica que el motor estad girando una velocidad inferior con
respecto a la programada (capitulo 18).

La sensibilidad del encoder debe programarse con el parametro
S.EMC: cuanto més alto es el valor programado, més el cuadro
respondera a pequenas disminuciones de velocidad. Si no se
quiere que el encoder detecte los obstaculos, programar &.

12.3- BANDAS DE SEGURIDAD
El cuadro detecta la presencia de un obstaculo cuando se aplasta
una banda de seguridad.

El cuadro tiene dos entradas para las bandas que pueden
habilitarse independientemente y asociarse a distintos tipos de
funcion.

Conecte la banda 1 (COS1) entre los bornes S7 y $9 y configure el
parametro Z0=1 para activar el ingreso.
Conecte la banda 2 (COS2) entre los bornes S8 e $9 y configure el
parametro OS2 para activar el ingreso.

= Sise programa FHF, la intervencion de la banda solo se
detecta durante la apertura, y el cuadro se comporta segun la
programacion del parametro OST.A.

e Sise programa CH, la intervencion de la banda solo se
detecta durante el cierre, y el cuadro se comporta segun la
programacion del parametro JST.C.

» Sise programa HFCH, la intervencion de la banda se detecta
durante la apertura y el cierre:

- Durante la apertura, el cuadro se comporta segun la
programacion del parametro OST.H

- Durante el cierre, el cuadro se comporta segun la
programacion del parametro OST.C

A ATENCION:

* Sino se conecta ninguna banda al borne 57, el parametro
C051 debe programarse en M.

* Sino se conecta ninguna banda al borne S8, el pardmetro
COS2Z debe programarse en MO,
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Parametro COS1 & DEFAULT = MO (sin funcion)

Parametro COSZ = DEFAULT =M (sin funcion)

El cuadro puede funcionar con distintos tipos de banda; en
funcion del tipo de banda utilizado, es necesario programar
correctamente el parametro COL.TE.

NOTA: No es posible usar bandas de diferente tipo en las dos
entradas COS1 y COSZ2,

a. Bandas mecanicas con contacto normalmente cerrado
Programar el parametro 0. TE con el valor Mi: no se realiza
ningun test antes de los movimientos.

b. Bandas opticas
Programar el parametro CO.TE con el valor FOTO: antes de
cada movimiento, se realiza un test de funcionamiento similar
al de las fotocelulas.
Si no se quiere que se realice el test, programar M.

Conectar la alimentacion de las bandas opticas siguiendo las
indicaciones proporcionadas en el capitulo 11.2.

c. Bandas con goma resistiva
Programar el parametro CO.TE con el valor BESI: el
cuadro espera medir una impedancia de 8,2 kohm y entra
en estado de alarma tanto en caso de impedancia baja
(banda presionada), como en caso de impedancia alta (cable
interrumpido). Por lo tanto, no es necesario realizar el test
antes de los movimientos.

A ATENCION: Si se conectan varias bandas en el mismo
borne, la conexién debe realizarse en serie, excepto en caso de
bandas resistivas, las cuales deben conectarse en paralelo.




13 - LAMPARA DE SENALIZACION 14 - LAMPARA PILOTO DE PUERTA
ABIERTA

El cuadro tiene una salida a 24Vdc - 3W que permite la conexién
de una lampara piloto (warning light).

El cuadro HEAVY 1 tiene dos salidas para gestionar la lampara de
senalizacion:

1. Bornes Z1 y Z2 para una lampara de senalizacion a
230V - 40W con intermitencia interna. La lampara piloto de puerta abierta indica en tiempo real el estado
de la puerta, el tipo de destello indica las cuatro condiciones
posibles.
- PUERTA PARADA (CERRADA): la luz esta apagada.
- PUERTA EN PAUSA (ABIERTA): la luz esta encendida fija.
- PUERTA EN APERTURA: la luz destella lentamente (2Hz).
- PUERTA EN CIERRE: la luz destella rapidamente (4Hz).

2. Bornes H6 (+) y H7 (-) para una lampara de senalizacion a
24Vdc - 3W. Si se utiliza una lampara de senalizacion a 24V, es
necesario programar el parametro SFIA con el valor FLASH
(DEFAULT =1HL)).

NOTA: 5i se utilizan estos bornes para esta funcion, no sera
posible conectar una lampara piloto de puerta abierta

(warning light). Conectar los cables de la lampara piloto a los bornes

H6 (+) v H7 (-).

o o
o
I
N

HS] NOTA: Si se utilizan estos bornes para esta funcién, nos sera

|H1 H2H3 H4}H5
posible conectar una lampara de sefalizacion a 24Vdc.

: I  OUTPUT|Z6|Z5|24|Z3|Z2|Z1
Pl H1H2H3 H4H5IH6|H7 I-I6|
‘o»(Q)<o’
24Vdc - 3W 230V - 40W
24Vdc - 3W
El funcionamiento normal de la l&mpara de senalizacién prevé la Parametro SFIA & DEFAULT = LLLL. (Lampara piloto de puerta
activacion durante las fases de apertura y cierre de la puerta. abierta)
Las otras opciones disponibles son las siguientes:
* Lampara de senalizacion activa en pausa: es necesario
programar el valor 51 para el parametro LF.FH. 15 - ANTENA EXTERNA
* Predestelio: la lampara de sefializacion se activa.antes de que Para garantizar el maximo alcance, se aconseja utilizar la antena
comience la fase de apertura y cierre, durante un tiempo externa
programable con el parametro T.FRE. ‘
e Predestello en cierre: la lampara de senalizacion se activa antes Conectar la malla de la antena al borne A1y el positivo
de que comience la fase de cierre, durante un tiempo diferente al borne A2.

con respecto a la apertura. El tiempo puede programarse con el
parametro T.PCH.
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16 - FINAL DE CARRERA

Para que el cuadro funcione correctamente, es necesario conectar
dos switchs de final de carrera con contacto normalmente cerrado
que delimiten la carrera de la puerta en apertura y cierre.

Conectar el switch del final de carrera en apertura (FCA) entre los
bornes H2 y H5.

Conectar el switch del final de carrera en cierre (FCC) entre los
bornes H1 y H5.

|H1 EH3|H4 5H5|H7 HBI E1|E2|E3|E4 E5

e

La posicion de los finales de carrera se memoriza durante

el procedimiento de aprendizaje de la carrera y, durante el
funcionamiento normal de la puerta, el cuadro espera detectar los
finales de carrera en determinadas posiciones.

A Si en algunos casos la puerta no alcanza la posicion Gtil
para activar el switch de final de carrera, es posible programar un
tiempo adicional configurando el parametro T.AOO. Si el final de
carrera no interviene, la puerta continua el movimiento hasta que
transcurra el tiempo programado.
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17 - POSICIONES INTERMEDIAS

Algunas funciones del cuadro se activan en correspondencia con
las posiciones intermedias de la puerta.

Las posiciones intermedias pueden detectarse en dos modos:
* Switchs adicionales conectados a los bornes H3 y H4.

* Programacion de algunos parametros que se basan en un
porcentaje de la carrera total.

17.1 - SWITCH

La intervencion de los switchs adicionales puede comandar las
siguientes operaciones:

1. Comienzo del paro suave

e Durante la fase de apertura, el paro suave comienza cuando
se abre el contacto entre los bornes H4 y H5 (configurar el
parametro EHCO en FC.RA).

* Durante la fase de cierre, el paro suave comienza cuando
se abre el contacto entre los bornes H3 y H5 (configurar el
parametro EMHCO en FIZ.RA).

NOTA: El parametro FC.R prevé la programacion de un
tiempo maximo dentro del cual debe intervenir el final de carrera
después de que comienza el paro suave. Transcurrido el tiempo
programado, la puerta se para.

Si se programa M0, la carrera continua hasta alcanzar el final de
carrera.

2. Posicion de apertura parcial
La maniobra de apertura parcial termina cuando se abre el
contacto entre los bornes H4 y H5 (configurar el parametro

EMCO en INTRM).

H3 H4|I-I5 H6 H7H3| E1E2|E3|E4|E5
A A

\.:
3. Funcion mascara de la fotocélula
Si se habilita la fotocélula planteando el parametro FIIT1 o
FOTZ en MASK, es ignorada cuando se abre el contacto

entre los bornes H3 y H5 (configurar el parametro EMCO en
INTRM o FC.FA o EM.1C).

|H1 H2

|H1|H2 H3 H4|H5 H6H7 H8| E1E2|E3E4E5

.llll..lllllt>

———

Parametro EMCO = DEFAULT = MO (sin funcion)




17.2 - PARAMETROS (PORCENTUAL DE
CARRERA)

Algunos parametros del menu de programacion se basan en un
porcentaje de la carrera total de la puerta.

A ATENCION: Para utilizar estos parametros, es necesario
realizar el procedimiento de aprendizaje de la carrera.

En funciéon de la configuracion de estos parametros, pueden
comandar las siguientes operaciones:

1. Comienzo del paro suave

* Durante la fase de apertura, el paro suave comienza cuando
la puerta llega a la parte final de carrera: esta parte final
esta determinada por un porcentaje de la carrera total y se
programa con el parametro RAL A.

» Durante la fase de cierre, el paro suave comienza cuando
la puerta llega a la parte final de carrera: esta parte final
esta determinada por un porcentaje de la carrera total y se
programa con el parametro RAL.C.

2. Posicion de apertura parcial
La maniobra de apertura parcial termina cuando la puerta supera
el porcentaje de carrera programado con el parametro P .AFF.

18 - ENCODER

La posicion de la puerta puede identificarse de manera mucho
mas precisa si en el motor se instala un encoder incremental.

A\ arencion: es indispensable realizar el aprendizaje de
la carrera (capitulo 26.3) para utilizar esta funcion.

NOTA: El encoder utiliza los mismos bornes de los switchs para
las posiciones intermedias. Si se emplea un encoder, no es posible
utilizar los switchs para las posiciones intermedias.

Es posible usar dos tipologias de encoder:

* Encoder de dos canales: |a direccién de movimiento de la
puerta es indicada por el encoder.
- Conectar los dos canales en los bornes H3 y H4 (el orden de
conexion no es importante).
- Conectar el comun en el borne HS.
- Programar el menu EMCCO en EMNLZC.

* Encoder de un canal: la direccion de movimiento esta
determinada por el comando que el cuadro imparte al inverter.
- Conectar el canal del encoder en el borne H4.
- Conectar el coman en el borne HS.
- Programar el menu ENCO en EMALC.

Si el encoder esta alimentado a 24Vac, conectar la alimentacion
en los bornes E1 y E3.

Si el encoder esta alimentado a 12Vdc, conectar la alimentacion
en los bornes H7 (-) y H8 (+).

* NOTA: Si el encoder tiene un unico cable para el negativo de

la alimentacion y el coman de las salidas, conectar el borne HS
con el negativo de la alimentacion (borne H7 o uno de los bornes
E1-E3).
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|H1|H2 H3 H4|H5 H6H7 H8| E1/E2 E3 E4 E5

CEEEETTTTTE) =

|H 1|H2 H3 H4|l-l5 H6H7 H8| E1E2 E3|E4|E5

12Vdc

|H1|H2 H3 H4|H5 H6H7 H8| E1/E2 E3E4 E5

EECCEEEEEET) =

ENCODER

1c 24Vac

|H‘I|H2 H3 H4|H5 H6{H7 H8| E1E2|E3E4E5

12Vdc

Parametro EMCO = DEFAULT = MO (sin funcién)
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19 - MODALIDAD DE COMANDO
DESDE REGLETA

Para comandar la puerta con dispositivos externos, es necesario
conectar dispositivos con contacto normalmente abierto entre
los bornes 51-54, S2-54 o 53-54, y programar para cada uno la
funcion deseada con los parametros ING1, ING2 e ING3.

Las funciones disponibles son:

+ Start (valor a programar STHERT)

Esta funcion corresponde a un comando genérico de activacion

y comanda las siguientes operaciones:

- Cuando la puerta esta cerrada, comienza un ciclo de
apertura.

- Cuando la puerta se esta abriendo, depende de la
programacion del parametro ST.4F:
MO: comando no activo.
CHIL: la puerta se vuelve a cerrar inmediatamente.

PaLIS: la puerta se para (si esta activo el cierre automatico,

comienza el conteo del tiempo de pausa).

- Cuando la puerta esta abierta y no esta activo el conteo del

tiempo de pausa, comienza el cierre.
- Cuando la puerta esta abierta y esta activo el conteo del
tiempo de pausa, depende del menu ST.PA:
NO: comando no activo.
{ZHILL: comienza el cierre,
PALIS: se vuelve a cargar el conteo del tiempo de pausa.
- Cuando la puerta se esta cerrando, depende del mend
ST.GH:
HFPEE: |a puerta se vuelve a abrir.
STOP: la puerta se para y el ciclo se considera terminado.
- Cuando la puerta se para por un comando de stop o por la
deteccion de un obstaculo, un comando de Start hace que
la puerta vuelva a arrancar en la misma direcciéon que tenia
antes de pararse. Si el pardmetro STUOF esta programado

en IMUE, la puerta vuelve a arrancar en la direccion
opuesta.

- Cuando la puerta ha comenzado un ciclo de apertura
parcial, comanda una apertura total.

e Start parcial (valor a programar ST.FE)
Esta funcion corresponde a un comando de apertura parcial y
comanda las siguientes operaciones:

- Cuando la puerta esta cerrada, comienza un ciclo de

apertura parcial: la puerta solo se abre para el porcentaje de

carrera programado en el parametro P .&FF, o bien hasta
que se abra el contacto conectado en el borne H4
(parametro EMCO programado en IMTRHM).

Una vez iniciado el ciclo, las funciones son las indicadas por

el comando START.

- Cuando la puerta ha iniciado un ciclo de apertura normal,
este comando no produce efecto.
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Stop (valor a programar STOF)

Esta funcion corresponde a un comando de stop (parada): es el
dnico caso en el cual el dispositivo conectado debe funcionar
con contacto normalmente cerrado; puede usarse para parar la
puerta y mantenerla bloqueada en una posicion.

El funcionamiento del comando de STOP depende del valor
programado para el parametro STCP:

- PROS: la puerta se para en la posicion en la cual se
encuentra y, mientras que el contacto esté abierto, ningin
comando produce efecto. Una vez que el contacto se cierra,
un comando de start hace que la puerta vuelva a arrancar
en la misma direccidon que tenia antes de pararse.

- IMUE: la puerta se para en la posicion en la cual se
encuentra y, mientras que el contacto esté abierto, ningtn
comando produce efecto. Una vez que el contacto se cierra,
un comando de start hace que la puerta vuelva a arrancar
en la direcciéon opuesta.

- APERE: la puerta interrumpe el movimiento y se abre
completamente.
Si un dispositivo de seguridad activo en apertura impide el
movimiento, la puerta queda parada hasta que el dispositivo
de seguridad se desactiva, a continuacion la misma se abre.
Luego, la puerta queda bloqueada en posicién abierta hasta
que el contacto de STOP se cierra.

- CHILL: 1a puerta no interrumpe de inmediato el
movimiento, pero cuando se para se la comanda en cierre.
Si un dispositivo de seguridad provoca la apertura, ésta se
realiza y luego se vuelve a comandar el cierre.
Cuando la puerta se ha cerrado, sigue blogueada en esta
posiciéon hasta que el contacto de STOP se cierre.

Siempre Abre (valor a programar HFFRE)

Siempre comanda la apertura, independientemente de la
posicion de la puerta; si la puerta ya esta abierta, no produce
efecto.

NOTA: Este comando no esta disponible para la entrada ING3.

Siempre Cierra (valor a programar CHILI

Siempre comanda el cierre; si la puerta ya esta cerrada, no
produce efecto.

NOTA: Este comando no esta disponible para la entrada ING3.

Fuerza hombre presente (valor a programar FRES)

Este comando sélo esta disponible en la entrada ING3: cuando
el contacto esta cerrado, el cuadro funciona en modalidad
hombre presente.




20 - MODALIDAD DE COMANDO ViA
RADIO

El cuadro HEAVY 1 esta preparado para acoplar un receptor de

la serie MR. El receptor dispone de 4 canales, los cuales pueden
asociarse a los pulsadores del emisor y pueden tener las siguientes
funciones:

* Los canales 1y 2 activan el ciclo de apertura segin la
programacion del pardametro R

START: el canal 1 equivale al comando START y el canal 2, al
comando START PARCIAL.

APFCH: el canal 1 equivale al comando APRE y el canal 2, al
comando CIERRA.

= El canal 3 equivale al comando STOP.

* El canal 4 funciona segun la programacion del parametro ALIA:

MOMH: monoestable. El contacto de un relé opciones
(REL1-2-3), programado como luz de garaje, se mantiene
cerrado hasta que el canal este activo.

EIST: biestable. El contacto de un relé opciones (REL1-2-3),
programado como luz de garaje, se conmuta cada vez que se
activa el canal.

TIii: temporizador.El contacto de un relé opciones (REL1-2-3),
programado como luz de garaje, se mantiene cerrado durante
el tiempo programado. Si se vuelve a activar el canal, el conteo
del tiempo se reinicializa.

TOUT: time out. El contacto de un relé opciones (REL1-2-3),
programado como luz de garaje, se mantiene cerrado durante
el tiempo programado. Si se vuelve a activar el canal, el
contacto del relé se abre.

FPRES: fuerza hombre presente. Cada vez que se activa

el canal, el cuadro conmuta entre la modalidad de
funcionamiento programada y la modalidad hombre presente.
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21-MODALIDAD DEFUNCIONAMIENTO

La modalidad de funcionamiento de los mandos depende de la
programacion del parametro MOLDE.

* Modalidad por impulsos (MCILE = STAM)
Un comando provoca la apertura completa de la puerta.
La maniobra termina cuando interviene el final de carrera,
cuando se recibe otro comando o cuando interviene un
dispositivo de seguridad. Si esta habilitado el cierre automatico,
la puerta se cierra después del tiempo de pausa programado
(parametro CH.ALY).

* Modalidad reloj (MODE = ORCIL)
Esta funcion permite temporizar la apertura de la puerta
mediante un reloj exterior. El funcionamiento es similar a la
modalidad STAM, pero el conteo del tiempo de pausa se
suspende hasta que quede cerrado el contacto del dispositivo
conectado en una entrada configurada como STRT, ST.PE
oAFPRE.

s dtil ’ : i

automatico (parametro CH.ALL,

* Modalidad hombre presente (MII0E = PRES)
El comando debe mantenerse activo mientras dure el
movimiento de la puerta; cuando se suspende el comando, la
puerta se para de inmediato. En esta modalidad, el comando
START pone en marcha, alternativamente, la apertura y el
cierre.

* Modalidad mixta (MODE = 5. FRE)
Los movimientos de apertura son comandados por impulsos y
los de cierre en modalidad hombre presente.
Cuando la puerta se mueve en modalidad hombre presente, si
interviene un dispositivo de seguridad, la puerta se para.
No es posible hacer invertir el movimiento de la puerta, tal
como sucede en el funcionamiento normal.

N

TONYdS3



ESPANOL

22 - MODALIDADES DE
FUNCIONAMIENTO EXCEPCIONALES

El cuadro HEAVY1 dispone de algunas modalidades de
funcionamiento excepcionales, las cuales sélo deben emplearse en
casos particulares.

Modalidad hombre presente forzada

La modalidad hombre presente puede forzarse temporalmente
mediante un comando en el borne $3: cuando el contacto
esta cerrado, la modalidad se activa (el parametro IMGZ debe
programarse en FRES).

Modalidad hombre presente de emergencia

Este modo de funcionamiento puede ser usado para mover
la puerta en modo Hombre Presente en casos particulares
como la fase de instalacion/mantenimiento o un posible mal
funcionamiento de fotocélulas, costas, finales del carrera o
encoder.

Para activar la funcion es necesario enviar una orden de START

3 veces (las ordenes deben durar al menos 1 segundo; la pausa
entre los comandos debe durar al menos 1 segundo).

11' 1u 1n T

>1" >1"

=

La cuarta orden de START activa la puerta en modo HOMBRE
PRESENTE; para mover la puerta hay que mantener activa la orden
START en toda la duracion de la maniobra (tiempo T).

La funcion se desactiva automaticamente tras 10 seqgundos de
inactividad de la puerta.

>1"

A ATENCION: Durante el movimiento de emergencia, el
dispositivo de seguridad que se considera averiado no es tenido
en cuenta: cualquier activaciéon de este dispositivo de seguridad
sera ignorada.
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Movimiento manual

Durante las fases de instalacion o de mantenimiento, es posible
mover la puerta con los pulsadores T e ¥ ubicados al costado de
la pantalla.

El funcionamiento siempre es en modalidad hombre presente:
T hace abrir e 4 hace cerrar la puerta.

La velocidad de la puerta esta determinada por el valor
programado para el parametro UEL M.

A ATENCION: Se ignoran todos los dispositivos de
seguridad (excepto el STOP de emergencia); por lo tanto,
es responsabilidad del operador asegurarse de que no haya
obstaculos en la carrera de la puerta.

Durante el movimiento manual, la pantalla muestra informacién

acerca del funcionamiento del inverter: tension de alimentacion,
corriente en el motor y temperatura del driver.

O .

Iris: 2951

Marual

ERE TS 28°C

NOTA: Es posible leer esta informacién sin mover la puerta, con
una presion rapida uno de los dos pulsadores T e 4

La modalidad de movimiento manual queda activa durante 1
minuto, luego, el cuadro vuelve al funcionamiento normal.

Para volver de inmediato al funcionamiento normal, presionar el
pulsador OK durante 1 segundo.




23 - SALIDA RELE OPCIONES

El cuadro dispone de tres salidas de relés con contacto seco
normalmente abierto configurables con distintas funciones
mediante los parametros REL1, REL2 y REL3.

Las salidas REL1 y REL2 son para uso genérico (corriente maxima
5A en 250V), mientras que la salida REL3 esta destinada,
principalmente, para el pilotaje del electrofreno del motor
{corriente maxima 16 A en 250V).

En esta tabla se presentan las funciones disponibles y el valor a
programar para los parametros REL1, REL2 y REL3:

FUNCION REL1 | RELZ | RELZ | VALOR
Cerradura ® SERR
Comando de apertura ® AFRE
Comando de cierre ® CHIU
Senal Service ™ SERU
Control del electrofreno ° FR.HO
FR.HC
Test de los dispositivos ™ ™ TEST
de seguridad
Custom ™ ® CusT
Luz de garaje @ ® @ LUCT

Conectar el dispositivo controlado por la salida REL1 a los bornes
Z4 - 73.
Conectar el dispositivo controlado por la salida REL2 a los bornes
Z6 - Z5.
Conectar el dispositivo controlado por la salida REL3 a los bornes
B2 - B1.

A Las salidas de los relés funcionan como simples
interruptores y no suministran alimentacién alguna.

La alimentacion del dispositivo Vsurriy puede tomarse del
cuadro o la linea.

Si se usa la alimentacion de los accesorios 24 Vac o 12 Vdc,

asegurarse de que la corriente requerida sea compatible con

la suministrada por el cuadro.

OUTPUT|Z6|Z5

N
E

Z3\22\21
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o--------anlncon-----n-.
VS'UPPLY( REL1

o®<

Parametro REL1 = DEFAULT = LUCI (luz de garaje)

Parametro REL2 = DEFAULT = MO (sin funcién)

23.1 - LUZ DE GARAIE

La luz de garaje puede funcionar en los siguientes modos:

1. Temporizador de comando
Cuando se comanda la apertura, la luz se enciende y queda
encendida durante el tiempo programado.
Seleccionar el valor T.LLLIC en el parametro LLICT y programar
el tiempo que se desea.

2. En movimiento + temporizador
Cuando se comanda la apertura, la luz se enciende; cuando
la puerta se para (abierta o cerrada), la luz sigue encendida
durante el tiempo programado.
Seleccionar el valor CICL en el parametro LUCT y programar
el tiempo que se desea.

3. Temporizador de comando AUX
La luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4
del receptor MR y quedan encendidas durante el tiempo
programado. Seleccionar el valor TIM en el parametro ALIX y
programar el tiempo que se desea.

4. Monoestable luz
La luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4 del
receptor MR y quedan encendidas mientras dure la transmision
del comando.
Seleccionar el valor MICMO en el parametro AL,

5. Biestable luz
La luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4 del
receptor MR: un primer comando enciende la luz, un sequndo
comando la apaga.
Seleccionar el valor BEIST en el parametro ALK,

6. Biestable + time out
La luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4
del receptor MR y quedan encendidas durante el tiempo
programado. Una segunda transmision, antes de que
transcurra el tiempo, hace que la luz se apague.
Seleccionar el valor TOLIT en el parametro ALY y programar
el tiempo que se desea.

23.2 - CERRADURA

El relé se cierra durante tres sequndos cada vez que comienza una
maniobra de apertura.

El funcionamiento de la electrocerradura puede apoyarse con las
siguientes funciones:

1. Golpe de inversion: antes de comenzar una apertura, la
puerta es piloteada en cierre durante un tiempo breve para
facilitar el desbloqueo de una cerradura.

Para activar esta funcién, programar el tiempo del golpe de
inversion con el parametro T.AR.

2. Golpe final: al finalizar el cierre, la puerta sigue siendo
piloteada durante un tiempo breve a plena potencia para
facilitar el acoplamiento de una cerradura.

Para activar esta funcién, programar el tiempo del golpe final
con el parametro T.CUE.
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23.3 - SENAL SERVICE

El relé se activa cuando el conteo de ciclos programado para la
solicitud Service llega a & (capitulo 26.4). De esta manera, es
posible activar una lampara piloto.

23.4 - COMANDO DE APERTURA

El relé se activa cuando el motor se pilotea en apertura.
De esta manera, es posible activar motores secundarios o dar
senales sincronizadas con el movimiento del motor principal.

23.5 - COMANDO DE CIERRE

El relé se activa cuando el motor se pilotea en cierre.

De esta manera, es posible activar motores secundarios o dar
senales sincronizadas con el movimiento del motor principal.

23.6 - TEST DE LOS DISPOSITIVOS DE
SEGURIDAD

El relé se activa simultaneamente con el relé especifico para el
test de las fotocélulas. De esta manera, es posible realizar el
test de funcionamiento en dispositivos que NO usan la tension
de alimentacion 24 Vac presente en el borne ES, por ejemplo,
dispositivos alimentados a 12 Vdc.

23.7 - CONTROL DEL ELECTROFRENO

El relé se activa para controlar el electrofreno del motor
{capitulo 9.1).

23.8 - CUSTOM
Esta funcion esta destinada, principalmente, para la conexién de
dispositivos semaforicos.

La programacion de este parametro permite definir el estado del
relé opciones seleccionado en estas 5 situaciones:

EMES: puerta cerrada, cuadro en espera de comando.
APERT: puerta en apertura.
CIERR: puerta en cierre.

FaUSH:  puerta abierta y conteo activo del tiempo de cierre
automatico.

STOP:  puerta abierta sin conteo del tiempo de cierre
automatico.

Para la programacion, proceder del siguiente modo:

1. Seleccionar el valor CLIST y presionar OK:
la pantalla muestra

ATTES - H§

2. Con los pulsadores T e , seleccionar el estado del relé en esta
situacion:

PMO: contacto relé abierto.
51: contacto relé cerrado.
3. Presionar el pulsador OK para desplazarse entre las 5

situaciones disponibles y seleccionar el estado del relé con los
pulsadores T e 4.
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24 - INTERFAZ ADI

El cuadro esta dotado de una interfaz ADI (Additional Devices
Interface) que permite la conexién con una serie de modulos
opcionales de la linea V2.

Hacer referencia al catalogo V2 o a la documentacién técnica para
r m | ional n interfaz ADI n disponibl

para el cuadro de maniobras.

A ATENCION: Para la instalacion de los modulos
opcionales, leer atentamente las instrucciones adjunta a
cada modulo.

Para dispositivos es posible configurar el modo con el que se
interconectan con la central, ademas es necesario habilitar la
interfaz para hacer que la central tenga en cuenta las sefales que
llegan desde el dispositivo ADI.

Remitase al ment de programacion I.ADI para habilitar la
interfaz ADI y acceder al menu de configuracion del dispositivo.

Cuando el dispositivo esta habilitado, la pantalla muestra la
leyenda Adi en la parte superior derecha:

@ EM ESFERA AdiZ

_R = =0

11 12 183 Fl F2 1 £2
= O i L] L o i

Los dispositivos ADI utilizan la pantalla de la central para realizar
senalizaciones de alarma o visualizar la configuracion de la central
de comando.

* ALARMA FOTOCELULA - el segmento en la parte superior se
enciende: la puerta se para; cuando la alarma cesa, vuelve a
arrancar en apertura.

= ALARMA BANDA - el segmento en la parte inferior se
enciende: la puerta invierte el movimiento durante 3 segqundos.

* ALARMA STOP - el segmento en la parte inferior se enciende:
la puerta se para y no puede volver a arrancar hasta que no
cesa la alarma.

* SLAVE - cuando se emplea un madulo SYNCRO en lugar de
la leyenda Adi, aparece SLV para indicar que el cuadro esta
configurado como SLAVE.

25 - ALIMENTACION DEL CUADRO
DE MANIOBRAS

Terminadas las conexiones de todos los dispositivos, puede
procederse con la conexion de la alimentacidon del cuadro de
maniobras.

El cuadro tiene que ser alimentado por una linea eléctrica de
230V-50Hz, protegido con interruptor diferencial conforme con
las normativas de ley.

Conectar los cables de alimentacion a los bornes L y N del cuadro
de maniobras.

Conectar la tierra de la instalacion eléctrica a uno de los dos
bornes de tierra G1y G2.




26 - PROGRAMACION

La programacion de las funciones y los tiempos del cuadro se
realiza con los menus de configuracidn. Con los 3 pulsadores

T, L y OK, ubicados al costado de la pantalla del cuadro, puede
accederse a dichos menus y los mismos pueden explorarse.

- I

00 ?@
ok[O)]

, 1 ] Eé@ 7

* Sise presiona el pulsador OK, es posible acceder a los menus
de programacion y a la configuracion de cada parametro.

* Sise presiona el pulsador 4, se pasa al siguiente item.
* Sise presiona el pulsador T, se vuelve al item anterior.

& ATENCION:Fuera del menu de configuracion, los
pulsadores T e L activan el motor en modalidad HOMBRE
presente. El pulsador T activa el comando APRE y el
pulsador | activa el comando CHIUDE.

fe los di e l idad.

26.1 - ACCESO A LOS PRINCIPALES MENUS DE
PROGRAMACION

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla
muestre el mena deseado:;

PRE  Programacion de los parametros de funcionamiento
(capitulo 26.5).

CHT  Contador de ciclos (capitulo 26.4).

SET  Aprendizaje de la carrera (capitulo 26.3).

DOEF  Carga de los parametros de DEFAULT (capitulo 26.2).

2. Softar el pulsador OK: la pantalla muestra el primer item del
subment o las opciones disponibles para la funcién.

FPRG MODE

CHT Total » Seruvice

SET Apprendsr # Salir
OEF Cargar default /~ Salir

3. Con los pulsadores T { y OK, seleccionar y modificar los
parametros necesarios.

A ATENCION: Si no se efectiia operacién alguna
durante mas de un minuto, el cuadro sale de la modalidad
de programacion sin guardar las programaciones, y las
modificaciones efectuadas se pierden..

g

26.2 - CARGA DE LOS PARAMETROS DE
DEFAULT

En caso de ser necesario, es posible llevar todos los parametros a
su valor de DEFAULT (tabla de pagina 98).

A ATENCION:Este procedimiento implica la pérdida de
todos los parametros personalizados.

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla

muestre DEF .

2. Soltar el pulsador OK: la pantalla muestra

Cargar default
w Salir

3. Para salir de la funcion, seleccionar Salir con los pulsadores
T4 y presionar OK para confirmar.

4. Para cargar los datos de DEFAULT, seleccionar
Cargar default con los pulsadores T 4 y presionar OK.

A continuacion, seleccionar i y presionar OK: todos los
parametros se reescriben con su valor de DEFAULT, el cuadro
sale de la programacion y la pantalla muestra el panel de
control.

26.3 - APRENDIZAJE DE LA CARRERA

Esta funcion permite memorizar los limites de la carrera.
Los valores registrados sirven para todos los parametros de
programacion que se basan en un porcentaje de la carrera.

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla
muestre SET.

2. Soltar el pulsador OK: la pantalla muestra

E’I\'
= Apprender

»=alir

3. Para salir de la funcion, seleccionar S.alir con los pulsadores
T 1 y presionar OK para confirmar.

4. Para poner en marcha el procedimiento de aprendizaje de la
carrera, seleccionar Apprender con los pulsadores Te d y
presionar el pulsador OK.

5. Mantener presionado el pulsador T para hacer que la puerta se
abra completamente.

6. Mantener presionado el pulsador 4 para hacer que la puerta se
cierre completamente.

7. Presionar el pulsador OK para memorizar la carrera y salir de la
funcién.
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26.4 - LECTURA DEL CONTADOR DE CICLOS

El cuadro HEAVY 1 cuenta los ciclos de apertura de la puerta
completados y, si se solicita, indica la necesidad de mantenimiento
después de un numero fijado previamente de maniobras.

Dispone de dos tipos de contadores:

+ Totalizador no reseteable de los ciclos de apertura completa
(total).

* (Contador decreciente de los ciclos que faltan para el proximo
trabajo de mantenimiento (Setuwice).
Este segundo contador puede programarse con el nimero de
ciclos que se desee.

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla
muestre CHT.

2. Soltar el pulsador OK: la pantalla muestra

Total: &

SErice [ ----

3. Para activar la solicitud de mantenimiento, seleccionar la
funcion Serwice y presionar OK.

4. Programar el nimero de ciclos que se desea
(el paso es de 250 ciclos).

0

Presionar OK para confirmar: la pantalla muestra el panel de
control.

Cuando el contador Serwice llega a @, el cuadro activa la
solicitud de mantenimiento, la cual puede senalarse de dos
maneras:

1. Lampara piloto: el relé opciones REL2 se cierra para activar
una lampara piloto (capitulo 23).

2. Predestello: si no se conecta una lampara piloto especifica, el
cuadro sefala la solicitud de mantenimiento con un predestello
adicional de 5 segundos al comienzo de cada ciclo de apertura.

Para desactivar la senalizacion, es necesario acceder al menu del
contador Serwice y programar de nuevo el niumero de ciclos
después del cual sera solicitado el mantenimiento.

Si se programa 8, la funcién de senalizacion de la solicitud de
mantenimiento esta deshabilitada y la senalizacion ya no se repite.

A ATENCION: Las operaciones de mantenimiento deben
ser realizadas exclusivamente por personal cualificado.
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26.5 - PROGRAMACION DE LOS
PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla
muestre FRIG.

2. Soltar el pulsador OK, la pantalla muestra:
* El primer parametro del menu de programacion: MODE.
* El valor actualmente programado (STRHM).
* Una barra de desplazamiento que sirve para identificar la
posicion del parametro en el menu de programacion.
= Un mensaje que describe el parametro.

Modalidad de funcionamisnto

E
MODE »=TAM
b

3. Para modificar el valor de este parametro, presionar el pulsador
OK: las flechas se desplazan por el valor.

Y
MODE «STAM
-

4. Seleccionar el valor que se desea con los pulsadores T e 4.

5. Presionar el pulsador OK para confirmar y salir del parametro.
La pantalla muestra de nuevo:

s
MODE »STAN
-

6. Con los pulsadores T | y OK, seleccionar y modificar
los parametros necesarios: en las paginas que siguen, se
encuentra disponible una tabla con todos los parametros
de programacion, los valores seleccionables, los valores
programados de DEFAULT y una breve descripcion de la
funcién.

NOTA: Si se mantienen presionados los pulsadores T o ¢, los
items de configuracion se desplazan rapidamente hasta que se
visualiza el item FIMNE.

A El altimo item de ment FIME memoriza las modificaciones
efectuadas, sale del menu de programacion y vuelve al
funcionamiento normal del cuadro.

Par rder | nfiguraci i lir |
i rogr i | g

A ATENCION: Si no se efectia operacién alguna
durante mas de un minuto, el cuadro sale de la modalidad
de programacion sin guardar las programaciones, y las
modificaciones efectuadas se pierden.




-
26.6 - TABLA DE LOS PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO

PARAMETRO | VALOR | SUBMENU | DESCRIPCION | DEFAULT | CAPITULO | MEMO
MODE Modalidad de funcionamiento STaM 21

STaN Estandar

PRES Hombre presente

SFRE Mixta

OROL Reloj
P.AarpP G-iG8% Apertura parcial S 17.2
T.PRE as*-igg" Tiempo de predestello en apertura M 13

HO Funcién deshabilitada
T.PCH as“-ig@" Tiempo de predestello en cierre 14" 13

NGO Predestello en cierre igual a T.PRE
POTA SE-100% Potencia motor en apertura 1665 =}
FOT.C 36-1668% Potencia motor en cierre T g
UEL & S5-99HZ2 Velocidad normal en apertura 15 B
UEL O S-99HZ Velocidad normal en cierre S8 9
UEL RA S5-99H7 Velocidad reducida en apertura o5 g
UELRC S-99Hz Velocidad reducida en cierre 25 9
T.8R agis-2a* Tiempo golpe de inversion MO 23.2

HO Funcién deshabilitada
SPLIN B8-30% Tension extra de arranque en apertura & 9
SPCH [A-ZE Tension extra de arranque en cierre 5 9
T.CUE a1-2g" Golpe final MO 23.2

NG Funcién deshabilitada
acca H-5 Rampa aceleraciéon en apertura 2 9
| 3 Tl B B8-6 Rampa aceleracion en cierre 2 9
OEC A G- Rampa deceleracion en apertura o .
NECC G-5 Rampa deceleracion en cierre 2 9
FRE.A A-18 Intensidad freno en apertura 4 9
FRELC a-iGa Intensidad freno en cierre & 9
rAOL.G a-s5ax Paro suave en apertura 1G5 9
ralL.C [A-SE Paro suave en cierre 15 e 9
UEL M S-g9H7 Velocidad en movimiento manual 263 22
=STAaF Start en apertura Palls 19

FPaUs La puerta se para y entra en pausa

CHIU La puerta comienza inmediatamente a cerrarse

HO La puerta sigue abriéndose (se ignora el

comando)

STCH Start en cierre STOP 19

STOP La puerta se para y el ciclo se considera

concluido
aFRE La puerta se vuelve a abrir

\_ -~ 59 -
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PARAMETRO

VALOR

| SUBMENU | DESCRIPCION

DEFAULT | CAPIiTULO | MEMO

STPS Start en pausa CHIU 19
CHIU La puerta comienza a cerrarse
MO Se ignora el comando
FaUs Se vuelve a cargar el tiempo de pausa
CH gl ps"-2e’ Tiempo de pausa cierre automatico MO 21
HO Funcién deshabilitada
CHTR a5z Tiempo de cierre después del transito MO 1
HO Funcién deshabilitada
LUCT Luz de garaje TLUC 23
TLUE aa'-z2g' Tempaorizador al apertura ia
MO Sin funcién
cICL aEt-2a En movimiento + temporizador
ALl Funcién canal radio AUX TIM 20
TIiM @.a"-28' | Temporizador luz i
BIST Biestable luz
MOHD Monoestable luz
FRES Fuerza hombre presente
TOUT ga-zg' Biestable + time out
SPIA Funcién salida luz 24V L. 14
HLL. Lampara piloto de puerta abierta
FLASH Lampara de sefalizacion
MO Sin funcién
LFPFPE Lampara de senalizacion en pausa MO 13
MO Durante la pausa, la lampara de senalizacion
esta apagada
31 Durante la pausa, la lampara de senalizacion
esta encendida
REL1 Configuracion relé 1 LUCT 23
LUCT Luz de garaje
MO Sin funcion
CUST Custom 23
EMNES Contacto relé cerrado durante la espera de los
mandos
aFEET Contacto relé cerrado durante los tests y la
apertura
CIERR Contacto relé cerrado durante el cierre
FPaLSA Contacto relé cerrado durante la pausa
STOP Contacto relé cerrado cuando la puerta
esta abierta y el cierre automatico esta
deshabilitado (parametro CH.&LI)
TEST Test 12Vdc
AaFEE Comando de apertura
SERR Cerradura
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PARAMETRO

VALOR

| SUBMENU | DESCRIPCION

| DEFAULT |CAP1TULO| MEMO

BRELZ2 Configuracion relé 2 0 23
MO Sin funcién
CUST Custom 23
EHES Contacto relé cerrado durante la espera de los
mandos
aFEET Contacto rele cerrado durante los tests y la
apertura
CIERFR Contacto relé cerrado durante el cierre
Falsao Contacto relé cerrado durante la pausa
STOP Contacto relé cerrado cuando la puerta
esta abierta y el cierre automatico esta
deshabilitado (parametro CH.ALY)
TEST Test 12Vdc
CHIU Comando de cierre
SERL Senal Service
LUCI Luz de garaje
REL3 Configuracién relé 3 FR.HO 23
FR.HO Contacto relé cerrado cuando el motor esta
funcionando
LUCT Luz de garaje
MO Sin funcién
FRHC Contacto relé abierto cuando el motor esta
funcionando
MG Configuracion entrada 1 aFRE 19
STABRT Activa ciclo (contacto N.A)
HO Sin funciéon
CHIL Siempre cierra (contacto N.A.)
aFFE Siempre abre (contacto N.A.)
STOP Stop (contacto N.C.)
STFE Apertura parcial (contacto N.A)
IHG2 Configuracion entrada 2 CHIU 19
STFE Apertura parcial (contacto N.A)
START Activa cidlo (contacto N.A)
MO Sin funcién
CHTLE Siempre cierra (contacto N.A.)
aPEE Siempre abre (contacto N.A.)
STOP Stop (contacto N.C.)
IHG3 Configuracion entrada 3 MO 19
HO Sin funcion
PERES Fuerza hombre presente (contacto N.A.)
STOP Stop (contacto N.C.)
STEFE Apertura parcial (contacto N.A)
STarT Activa ciclo (contacto N.A)
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PARAMETRO

VALOR

| SUBMENU | DESCRIPCION

DEFAULT | CAPITULO | MEMO

i Funcion receptor START 20
START Canal 1 = START
Canal 2 = START PARCIAL
afFCcH Canal 1 = APRE
Canal 2 = CIERRA
STOP Funcion stop FROS 19
FROS Para y luego prosigue
CHIL Cierra y bloquea
aFRE Abre y bloguea
IHUE Para y luego invierte
FOT1 Funcion fotocélula 1 MO 1
HO Sin funcién
HOOK FAaPF Funcién antiarrastre
MaskK B-1686% Activa en cierre con funcién mascara
aPCH Activa apertura + cierre
FOTZ2 Funcion fotocélula 2 GPCH 1
aPCH Activa apertura + cierre
HO FaF. Sin funcion P AaPF
HOOK G-188x Funcién antiarrastre =@
MOSK Activa en cierre con funcién mascara
FT.TE a1+-2.6" Habilitacion test fotocélulas M 11.2
MO Funcién deshabilitada
£051 Funcion banda de seguridad 1 MO 12.3
HO Sin funcién
aF Activa en apertura
aPCH Activa en apertura + cierre
H Activa en cierre
cos2 Funcion banda de seguridad 2 MO 12.3
HO Sin funcion
aP Activa en apertura
aPCH Activa en apertura + cierre
H Activa en cierre
CO.TE Tipo de banda y test funcional MO 12.3
M Mecanico — no test
BESIT Resistivo
FOTo Optico con test
EHCO Funcion entrada encoder/switch MO 17-18
HO Sin funcién
asso Reservado para futuras funciones
FCRa HO-2 8" Inicio paro suave
IMTRM Posiciones intermedias
ENIC Encoder 1 canal
EN.2C Encoder 2 canales
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PARAMETRO | VALOR | SUBMENU | DESCRIPCION DEFAULT | CAPIiTULO | MEMO
S EHNC i-7 Sensibilidad encoder a 12.2
A Deteccion de obstaculos mediante encoder
deshabilitado
OsTA a5"-45" Inversion por obstaculo en apertura a.a" 12
aag" Parada de la puerta
FilLL Cierre completo de la puerta
OSTO g5"-4 5" Inversion por obstaculo en cierre FULL 12
aa" Parada de la puerta
FULL Apertura completa de la puerta
CHOS Cierre después del obstaculo alUTo 12
Mar Manual
AUTO Automatico (si se habilita en el parametro
CH.AU)
I.a0l Habilitacion dispositivo ADI MO 24
HO Interfaz ADI deshabilitada
o E.aDI Interfaz ADI habilitada
RICH Cierra al dar corriente oI
NO Funcion deshabilitada
= Cuando se activa la alimentacion, el cuadro
se prepara para el cierre: el primer comando
de START pone en marcha el motor en cierre.
Si el cierre automatico ( CH.ALE) est4 activo,
comienza el conteo del tiempo de pausa y
después se comanda el cierre.
T.400 a.o"-1 Tiempo extra 18" 16
M La puerta termina su carrera incluso si los
finales de carrera no fueron activados
FIME Salida del menu de programacion MO
HO No sale del menu de programacion
51 Sale del menu de programacion memorizando
los parametros programados
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27 - ANOMALIAS DE FUNCIONAMIENTO

En este parrafo se detallan algunas anomalias de funcionamiento que se pueden presentar, se indica la causa y el

pracedimiento para solucionarla.

VISUALIZACION

Led POWER LOGIC apagado

| DESCRIPCION

Sin alimentacion de la parte logica

| SOLUCION

Controlar el fusible F1

Led POWER MOTOCR apagado

Sin alimentacion del inverter

Controlar el fusible F2

Led ERROR encendido

Inverter averiado

Enviar a reparar el cuadro

Led ATTENTION destellando

Inverter en carga

La puerta no se mueve: cuando el led se apaga, el inverter
esta listo y la maniobra puede comenzar

Led ATTENTION encendido

Stop de emergencia activo

Desactivar el pulsador de STOP entre los bornes T1 y T2.
Si no se encuentra instalado un interruptor, los dos bornes
deben puentearse.

Led OVERLOAD encendido

Sobrecarga en la alimentacién de los
accesorios 24V

1. Quitar la regleta H1 - H8: el led OVERLOAD se apaga.
2. Eliminar la causa de la sobrecarga (bornes E1-E3).

3. Volver a acoplar la regleta y controlar que el led no se
vuelva a encender.

Predestello prolongado de la
LAMPARA DE SENALIZACION

Cuando se da un comando de start, la
lampara de senalizacion se enciende
de inmediato, pero la puerta tarda

en abrirse: ha finalizado el conteo de
ciclos programado para el trabajo de
mantenimiento (Service)

Acceder al menu de los contadores y volver a programar el
parametro Seruice

La pantalla muestra ERFR1

Error software

Enviar a reparar el cuadro

La pantalla muestra ERRZ

Inverter averiado

Controlar que el motor esté correctamente conectado.
Si el error persiste, enviar a reparar el cuadro.

La pantalla muestra ERFR=

Ha fallado el test de funcionamiento de las
fotocélulas

1. Controlar que no haya obstaculos entre las fotocélulas.

2. Controlar que las fotocélulas habilitadas desde el ment
esten realmente instaladas y funcionen.

3. Sise usan fotocélulas de tipo 2, asegurarse de que el
item de menu FOTZ esté programado en CFCH.

4. Una vez controladas las condiciones anteriores, si el

error persiste, aumentar el tiempo del test (parametro

FT.TE).

La pantalla muestra ERFR4

Error final de carrera

Controlar que los finales de carrera estén correctamente
conectados y que los switchs de final de carrera se activen
con el movimiento de la puerta.

La pantalla muestra ERFRS

Ha fallado el test de funcionamiento de las
bandas de seguridad

1. Controlar que las bandas habilitadas desde el menu
estén realmente instaladas y funcionen.

2. Asegurarse de que el cuadro de maniobras de las
bandas esté correctamente conectado y funcione.

-

La pantalla muestra ERFRE

Error de comunicacion con el inverter

Si el error persiste, enviar a reparar el cuadro

La pantalla muestra ERRT

Error encoder

Controlar la conexion del encoder

La pantalla muestra ERRES

Acceso al menu de programacion
blogueado mediante CL1+

Introducir el médulo CL1+ con el cual se bloqued la
programacion en el conector ADI: el cuadro entra
automaticamente en el men( de programacion FRG

La pantalla muestra ERR18

Ha fallado el test de funcionamiento de los
dispositivos de seguridad conectados a la
interfaz ADI

Controlar que el médulo ADI esté conectado.
Controlar que los dispositivos de seguridad conectados a la
interfaz ADI estén correctamente conectados y funcionen.

La pantalla muestra ERR12

Sobrecalentamiento inverter

La senalizacion aparece cuando se interrumpe el movimiento
del motor por un sobrecalentamiento del inverter que
pilotea el motor y la misma se repite con cada comando de
puesta en marcha, hasta que el inverter se enfrie

La pantalla muestra INIT

Inverter en carga

Antes de poner en marcha el motor, esperar que la
senalizacion se apague

La pantalla muestra HEL T

Stop de emergencia activo

Desactivar el pulsador de STOP entre los bornes T1 y T2.
Si no se encuentra instalado un interruptor, los dos bornes
deben puentearse.
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CONFORMIDAD A LAS NORMATIVAS

V2 SPA declara que los productos:
MR2-U-433, MR2-U-868

son conformes con las siguientes directivas:
99/05/CEE
ROHS2 2011/65/CE

La declaracion de conformidad completa se encuentra disponible
en el sitio Internet www.vZhome.com en la seccion:
PRODUCTOS EMISORES Y RECEPTORES / MR2

E/ ELIMINACION DEL PRODUCTO

Al igual que para las operaciones de instalacion, al final de la
vida Gtil de este producto, las operaciones de desguace también
deben ser llevadas a cabo por personal cualificado.

Este producto esta formado por diversos tipos de materiales:
algunos de ellos se pueden reciclar, pero otros deben eliminarse.
Inférmese acerca de los sistemas de reciclaje o eliminacion
previstos por los reglamentos vigentes en su territorio para esta
categoria de producto.

jAtencion! — Algunos componentes del producto pueden
contener sustancias con taminantes o peligrosas que, si se liberan
al medio ambiente, podrian tener efectos nocivos sobre el medio
ambiente y sobre la salud de las personas.

Como indica el simbolo de al lado, se prohibe desechar este
producto junto con los residuos domeésticos. Asi pues, lleve a
cabo la separacion de los residuos segln los métodos previstos
por los reglamentos vigentes en su territorio, o entregue el
producto al vendedor cuando adquiera uno nuevo equivalente.

jAtencion! — los reglamentos vigentes a nivel local pueden
prever graves sanciones en caso de eliminacion incorrecta de este
producto.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO
Y DESTINO DE USO

El presente receptor forma parte de la serie MR de V2 SPA.

Los receptores de esta serie deben emplearse en los cuadros de
maniobras V2.

iTodo otro uso se considera inadecuado y se encuentra
prohibido!

= Funcionamiento con transmisores serie Royal o Personal Pass:
el primer mando a distancia que es memorizado determina el
modo de funcionamiento Royal o Personal Pass.

Version Personal Pass:

* Posibilidad de memorizar 1008 codigos diferentes en
autoaprendizaje

Senalizacion de memoria llena: el receptor emite 15 destellos
Gestion de autoaprendizaje de los emisores via radio

Gestién emisor sustitutivo

Permite habilitar o deshabilitar la modalidad ROLLING CODE
Programacion base mediante botén P1 o avanzada

mediante programador PROG2 (ver. 3.6 o superiores) y
software WINPPCL (ver. 5.0 o superiores),

A CUIDADO: Utilizar el receptor MR2 solo con cuadros de
maniobras de V2

CARACTERISTICAS TECNICAS

Frecuencia 433,92 MHz 1868,3 MHz
Temperatura -20 + +60°C

Sensibilidad >-103 dBm

S/IN > 17dB @ 100dBm m=100%
Dimensiones 52 x35x 15 mm

PROGRAMACION

NOTA: el primer mando a distancia que es memorizado
determina el modo de funcionamiento Royal o Personal Pass.
Para modificar el modo de funcionamiento es necesario
efectuar un BORRADO TOTAL y memorizar el nuevo mando
a distancia.

ATENCION: Si el receptor se configura en modalidad
Personal Pass, para programar las funciones BIESTABLE y
TEMPORIZADOR, se necesita la ayuda del programador
PROG2 y del software WINPPCL

A IMPORTANTE: para memorizar correctamente el
coédigo es necesario mantener una distancia minima de 1,5
metros entre el emisor y la antena del receptor.

El sistema de programacion de autoaprendizaje permite la
memaorizacion del codigo y la programacion de los siguientes
modos de funcionamiento:

MONOESTABLE: este tipo de programacion activa el relé
correspondiente durante todo el tiempo de transmision del
emisor, cuando la transmision se interrumpe el relé se desactiva
automaticamente.

BIESTABLE: este tipo de programacion activa el relé
correspondiente con la primera transmision del emisor, el relé se
desactiva con la segunda transmision.

TIMER: con este tipo d programacion, la transmision del emisor
activa el relé correspondiente el cual se desactiva después del
tiempo programado (méax. 7,5 Min.).




SELECCION DEL CANAL DEL RECEPTOR

1. Pulsar la tecla P1 del receptor: el led L1 se enciende.

2. Soltar la tecla, el led se apaga y emite una serie de destellos
durante 5 seq.: el numero de destellos breves indica el canal
seleccionado.

3. Para seleccionar los otros canales pulsar y soltar la tecla P1
antes de 5 seg., el led cambia tipo de destello siguiendo
esta tabla:
SANAL. Imp':l.:;sos -
SELECCIONADO | "~ "pq individual | doble | triple | cuadruple
CANAL 1 1 .
CANAL 2 2 ..
CANAL 3 3 ess
CANAL 4 - ssse

PROGRAMACION DE LA FUNCION
MONOESTABLE

ATENCION: Si el emisor es ROYAL, antes de comenzar con la
programacion, programar en el emisor el cédigo deseado.
Programar el mismo codigo en todos los emisores.

1. Seleccionar el canal del receptor a programar
2. Antes de 5 segundos pulse y mantenga pulsado el botén del
mando a distancia:
- si el mando a distancia es ROYAL el procedimiento acaba
en el punto 3
- si el mando a distancia es PERSONAL PASS pase al punto
4 y soga el procedimiento hasta el final del apartado

El led del receptor se apaga y se vuelve a encender durante
5 segundos. Transcurridos los 5 segundos el led se apaga:
el receptor esta listo para su utilizacion

El led del receptor se apaga y se vuelve a encender: el codigo
ha sido memorizado y el receptor permanece en espera
durante 5 s de un nuevo codigo para memorizar

Memorice todos los mandos a distancia que desee

Pasados 5 segundos sin ninguna transmision valida el led

se apaga y el receptor vuelve al funcionamiento normal

5.
6.

PROGRAMACION DE LA FUNCION BIESTABLE
(solo sistema ROYAL)

ATENCION: Antes de comenzar con la programacion, programar
en el emisor el cédigo deseado.
Programar el mismo cédigo en todos los emisores.

1. Seleccionar el canal del receptor a programar

2. Antes de 5 segundos pulse y mantenga pulsado el botén del
mando a distancia

El led del receptor se apaga y se vuelve a encender: pulsar la
tecla P1 del receptor antes de 5 segundos.

El led inicia una serie de destellos a poca velocidad

(1 destello al segundo).

Después de treinta destellos el led permanece encendido
durante 5 segundos.

Pulsar y soltar la tecla P1 antes de 5 segundos.

El LED se apaga: el receptor esta listo para su utilizacion.

6.
y

PROGRAMACION DE LA FUNCION
TEMPORIZADOR (solo sistema ROYAL)

ATENCION: Antes de comenzar con la programacion, programar
en el emisor el cédigo deseado.
Programar el mismo cédigo en todos los emisores.

1. Seleccionar el canal del receptor a programar

2. Antes de 5 segundos pulse y mantenga pulsado el boton del
mando a distancia

3. El led del receptor se apaga y se vuelve a encender: pulsar la
tecla P1 del receptor antes de 5 segundos.

4. El led inicia una serie de destellos a poca velocidad
(1 destello al segundo). El nimero de destellos corresponde a
un tiempo programable como se indica en la tabla

N° Destellos  Tiempo N° Destellos  Tiempo
1 01 seq. 17 [1 min.

2 02 seg. 18 [1.5 min.
3 03 seqg. 19 |2 min.

4 104 seq. 20 ?'2,5 min.
5 05 seg. 21 |3 min.

6 06 seg. 22 {3.5 min.
7 07 seq. 23 {4 min.

8 08 seq. 24 (4,5 min.
9 09 seg. 25 5 min.

10 10 segq. 26 {5.5 min.
1 11 seq. 27 |6 min.

12 12 seq. 28 6,5 min.
13 13 seq. 29 |7 min.
14 14 seq. 30 f7,5 min.
h 15 seg. 31 | BISTABILE
16 30 seg.

5. Contar el nimero de destellos del led correspondiente al
tiempo que se desea programar; pulsar la tecia P1 del
receptor durante el destello deseado.

6. La serie de destellos se interrumpe y el led se apaga:

el receptor esta listo para su utilizacion




APRENDIZAIJE RADIO A DISTANCIA

(solo sistema Personal Pass)

Este procedimiento permite memaorizar nuevos emisores via
radio, de forma secuencial y sin quitar el receptor de la
instalacion.

El emisor que permite habilitar la programacién via radio
tiene que estar ya memorizado.

Todos los transmisores memorizados por radio tendran la misma
l6gica del transmisor que ha activado la programacion.

r tanto si el transmisor h I\ la programacion tien
solamente el botén 1 memorizado, los transmisores nuevos

podran guardarse solo con el botén 1.

1. Pulsar duranet al menos 5 segudos los botones 1+2 o 143 de
un transmisor ya memorizado

2. Soltar ambos botones

3. En el plazo de 5 segundos pulsar el boton del nuevo
transmisor que se desea memaorizar

4. Soltar el botdn y repetir el procedimiento con los demas
botones del mando a distancia o con los otros mandos a
distancia que se deseen memaorizar

EMISOR SUSTITUTIVO

(solo sistema Personal Pass)

El emisor SUSTITUTIVO, generado solamente mediante WINPPCL,
permite sustituir via radio un emisor memorizado en el receptor.
Es suficiente transmitir una vez, en proximidad al receptor, con el
TX SUSTITUTIVO expresamente programado: el codigo del emisor
viene sustituido con el nuevo sin necesidad de quitar o manipular
el receptor de la instalacion.

Se pueden realizar como maximo tres sustituciones por c6digo, si
tengo el transmisor TX A memorizado podré tener:

TX B que sustituye TX A (TX A ya no es activo)

TX C gue sustituye TX B (TX B ya no es activo)

TX D que sustituye TX C (TX C ya no es activo)

-10-

MODO ROLLING CODE

(solo sistema Personal Pass)

El receptor gestiona el rolling code del sistema Personal Pass.
Esta funcién por defecto esta inhabilitada.

Es posible activar el modo rolling code mediante WinPPCL o con
el boton de programacion P1.

1. Pulsar y mantener pulsada la tecla P1 durante 8 segundos

2. Transcurridos los 8 segundos el led L1 se apaga, soltar la
tecla.

3. El Led L1 empieza una serie de destellos durante 5 sequndos:

Destellos individuales ==  ROLLING CODE deshabilitado
Destellos dobles =P ROLLING CODE habilitado

Destellos triples ==p ROLLING CODE habilitado
+ cancelacion codigo clonado

4. Para modificar las programaciones pulsar la tecla P1 antes
de 5 segundos desde que empieza la serie de destellos;
el led destellara en base a las nuevas programaciones

5. Una vez transcurridos 5 segundos, el led se apaga y el
receptor vuelve al funcionamiento normal

BLOQUEO PROGRAMACION

(solo sistema Personal Pass)

La funcién de BLOQUEO PROGRAMACION es programable sélo
mediante WINPPCL. Esta funcién impide cualquier intento de
reprogramacion del receptor, tanto mediante la tecla P1 como via
radio. El receptor puede reprogramarse solo mediante WINPPCL.

CANCELACION TOTAL DE LOS CODIGOS

Para ejecutar una cancelacion total de los codigos proceder de la

siguiente forma:

1. Desactivar la alimentacion del cuadro de maniobras en el que
esta enchufado el médulo receptor MR2.

2. Manteniendo pulsado el botén P1 del receptor reactivar la
alimentacion.

El led del receptor se enciende: soltar la tecla P1.

3. Las zonas de memoria ahora estan vacias y disponibles para
una nueva programacién: el primer mando a distancia que es
memorizado determina el modo de funcionamiento Royal o
Personal Pass.

NOTA: Para apagar parcialmente certos codigos é preciso
utilizar o programador portatil PROG2.




DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y
DESTINO DE USO

El presente emisor forma parte de la serie PHOX de V2
SPA. Los emisores de esta serie deben emplearse para el
mando de automatizaciones del tipo abre puerta, abre
cancelas y similares. jTodo otro uso se considera
inadecuado y se encuentra prohibido!

CARACTERISTICAS TECNICAS
Alimentacion: Lithium 3V (CR2032)
Frecuencia: 433,92 MHz (£75 KHz)
* 868,30 MHz (£100 KHz)

Absorcion Max. : 10 mA
Alcance a campo abierto: * 300 m (433,92 MHz)

* 200 m (868,30 MHz)
Temperatura de funcionamiento: -10 + +60 °C

SUSTITUCION DE LA PILA

El reemplazo de la bateria debe realizarse cuando el led
emite 5 destellos dobles para avisar que la bateria esta
casi descargada. Cuando la bateria esta totalmente
descargada, el emisor ya no funciona y el led emite 2
destellos dobles.

Para orientar las baterias de repuesto, respetar la
polaridad que se indica en el alojamiento
correspondiente.

ATENCION: las pilas contienen elementos quimicos
altamente contaminantes. Por eso hay que deshacerse
de las mismas procurando respetar las Normas
eco-ambientales vigentes (V2 SPA recomienda el
reciclaje de las mismas a través de la recogida
diferenciada).

El emisor también esta constituido por materiales
contaminantes, adoptar pues, las mismas soluciones
que para el deshecho de las pilas. En el caso de
perdida de sustancia electrolitica de las baterias, hay que
sustituirlas de inmediato evitando qualquier contacto
con estas sustancias.

DECLARACION UE DE
CONFORMIDAD

V2 SPA declara que los productos: PHOX
son conformes con las siguientes directivas:
99/05/CEE, ROHS2 2011/65/CE

La declaracién de conformidad completa se encuentra
disponible en el sitio Internet www.vZhome.com en la
seccion: PRODUCTOS EMISORES Y RECEPTORES / PHOX

PHOX2-433

TRANSMISOR 2 CANALES

CR2032

IL n. 394
EDIZ. 08/03/2016
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DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y
DESTINO DE USO

El presente emisor forma parte de la serie PHOX de V2
SPA. Los emisores de esta serie deben emplearse para el
mando de automatizaciones del tipo abre puerta, abre
cancelas y similares. jTodo otro uso se considera
inadecuado y se encuentra prohibido!

CARACTERISTICAS TECNICAS
Alimentacion: Lithium 3V (CR2032)
Frecuencia: 433,92 MHz (£75 KHz)
* 868,30 MHz (£100 KHz)

Absorcion Max. : 10 mA
Alcance a campo abierto: * 300 m (433,92 MHz)

* 200 m (868,30 MHz)
Temperatura de funcionamiento: -10 + +60 °C

SUSTITUCION DE LA PILA

El reemplazo de la bateria debe realizarse cuando el led
emite 5 destellos dobles para avisar que la bateria esta
casi descargada. Cuando la bateria esta totalmente
descargada, el emisor ya no funciona y el led emite 2
destellos dobles.

Para orientar las baterias de repuesto, respetar la
polaridad que se indica en el alojamiento
correspondiente.

ATENCION: las pilas contienen elementos quimicos
altamente contaminantes. Por eso hay que deshacerse
de las mismas procurando respetar las Normas
eco-ambientales vigentes (V2 SPA recomienda el
reciclaje de las mismas a través de la recogida
diferenciada).

El emisor también esta constituido por materiales
contaminantes, adoptar pues, las mismas soluciones
que para el deshecho de las pilas. En el caso de
perdida de sustancia electrolitica de las baterias, hay que
sustituirlas de inmediato evitando qualquier contacto
con estas sustancias.

DECLARACION UE DE
CONFORMIDAD

V2 SPA declara que los productos: PHOX
son conformes con las siguientes directivas:
99/05/CEE, ROHS2 2011/65/CE

La declaracién de conformidad completa se encuentra
disponible en el sitio Internet www.vZhome.com en la
seccion: PRODUCTOS EMISORES Y RECEPTORES / PHOX

PHOX4-433

TRANSMISOR 4 CANALES

CR2032

IL n. 394
EDIZ. 08/03/2016
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